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Laite ja menetelmSl konttien kasittelyssa 

Anordning och £8rfarande vid behandling av containers 

Keksinndh kohteena on patenttivaatunuksen 1 johdanto-osan mukainen laite. 

Keksinnon kohteena on myos patenttivaatunuksen 10 johdanto-osan mukainen 
menetehna, 

Tekniikan tasosta tunnetusti on olemassa standardeja liittyen konttien kokoon ja 
rakenteisiin. ISO 668: 1988/1:1993 standardissa maMteUaM kontin kulmapalojen 
aukkojen sijainti toisiinsa nShden sek& konttien mitat ISO-standardissa 1161 on 
mSaritelty kontin kuhnapalojen aukkojen muoto ja kontin sallittu kasittelytapa on 
maaritelty standardissa SFS-ISO 3874. 

Tekniikan tasosta tunnetusti tyhjat kontit painavat yleensa alle 5000 kg. Standar- 
doidut konttien pituudet ovat 10, 20, 30 ja 40 jalkaa. 40 jalkaa pitkat kontit ovat 
korkeudeltaan joko 8!4 tai 9i4 jalkaa ja 20 jalan pituiset kontit ovat korkeudeltaan 
SVi jalkaa* Tunnetuissa kontinsiirtolaitteissa esimerkiksi lukeissa on yleensa pi- 
tuuden saato, joUoin kasittelypituus on yleensa saadettavissa 20, 30 tai 40 jalkai- 
seksi/Tunnetaan myos sovelluksia, joissa kasittelypituus on saadettavissa 35 jal- 
kaiseksi. Kontteja kasitellaSn tyhjina etta taysina. 

Tekniikan tason osalta voidaan viitata esim. US-patenttijulkaisuihin 3,863,970, 
5,280,980 Ja 6,145,903. Naissa tunnetuissa lahinna taysien 20 jalkaisten konttien 
kasittelyyn liittyvissa jarjestelyissa kasittelylaitteisiin asetetaan kaksi konttia pi- 
tuussuuntaisesti perakkain. Tailaiset laitteet ovat yleensa jareita, koska taydet 
kontit painavat jopa 40 tonnia. Lisaksi kasittely on ongelmallista, koska rakemie 
kontteineen muodostuu varsin pitkaksi, mista johtuen ne eivat myoskaan ole so- 
veltuneet pidempien 40 jalkaisten konttien kasittelyyn. 



Tekniikan tasosta tunnetusti satamissa t}4ijia kontteja sailytetSan siten, ettk useita 
kontteja on sijoitettu pSaUeldcain. Kontteja kasitellaSn siirto- ja kuljetuslaitteilla, 
esim. lukeilla, joiden tartuntaelimella konttiin tartutaan ylhaaitSpain yksi kontti 
keiraUaaii, joUoin kontti voidaan siirtaE halutt^ 

Keksinnon paamaarSna on luoda laite ja menetelma konttien kSsittelyyn iisean 
kontin yht^aikaiseksi kasittelemiseksi kontinsiirtolaitteella. 

Keksinnon eraSna paamaarana on aikaansaada laite kaytettavaksi kontinsiirtolait- 
teen esim. lukin yhteydessa ja menetelma, jossa apuvalinetta kaytetaan. 

Edelia esitett>jen ja mydhemmin esille tulevien paSmaSrien saavuttandseksi on 
keksmndn mnkaiselle laitteelle paaasiallisesti tunnusomaista se, mita on esitetty 
patenttivaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa. 

KeksiimSn mnkaiselle menetelmaUe on puolestaan paaasiallisesti tunnusomaista 
se, mita on esitetty patenttivaatimuksen 10 tunnusmerkkiosassa. 

Keksinto on sovellettavissa sellaisten konttien kasittelyn yhteydessa, jotka kor- 
keudeltaan ovat voimassa olevien standardien mukaisia siten, etta kulmapalojen 
paikka tiedetaan. Keksinnon eras sovellusesimerkki soveltuu pituudeltaan stan- 
dardin mukaisten konttien kasittelyyn, mutta keksinnon toinen sovellusesimerkki 
soveltuu kaytettavaksi myos sellaisten konttien yhteydessa, joiden pituus ei ole 
standardin mukainen. 

Keksinnon mukaisen menetelman ja laitteen eraana reunaehtona on se, etta lait- 
teella ja menetelmassa yhdella kertaa kasiteltavien paaUekkain asetettujen kontti- 
en tulee oUa samanpituisia. Korkeus ei aseta rajoituksia. 



Keksirmsn >iiteydessa Mytettava Idte on kontiBd^^ 
s^dettav^ tartuntaelimeen liitetmva nostolaite, j^^ 
useanman kontin nostamisen ja kaljettamisen. 

Keksixmon m^^kdsesti laite l^ittaa elimet. jotka kM 

aukkoil^jotita kiinnityselimet on sijoitettu Idtteea paat^^^ 

yhdistetty toisiinsa pituussuuntaisin runkorakentein. Laitteen runkoxakenne vox 

oUakiinteatdteleskooppimainen,joUoinsenpituusonsaMettaviss^ 

Keksinnfin m^esti laite kasittaa kmmityselimet. jotka on sijoitettu laitteen 
paatjtoppaleisiin siten, etta ne kiinnityselimet Joit^ 

nostanusessa tarvitse eU jotka eivEt ole kaytSssS, ovat sijoitetut siten, etta ne pai- 
nuvat sisaan esim. jousikuonnitteisesti. kaasupnmpm tai sShkSisen laitteen vah- 
t3toelia,joUoinnedvathaittaakayt5ssaolevienkiinnityselinuen^ 

Keksinnon mnkaisesti p^tykappaleet on kytketty toisiinsa siten, etta kumpikin 
paatykappale kytkeytyy alinmian/alimpien kontin/konttien kulmapaloihm ja vaik- 
ka paallekkain sij oitetut kontit olisivat vinossa, hakeutuvat kiinnityselimet kulma- 
paloihin aoddcoihinpaikoiUeen. KeksinnSnmukainen jSrjestely ottaa tSmSn ed^- 
sen Usapiirteen ansiosta huomioon tavanomaisen pienen epataikkanden paallek- 
kain asettelussa, koska kaytannossa kontit eivSt koskaan ole tatkalleen paallek- 
1^ Keksinnen mukainen laite keskittaa itsensa siten, etta se tarttuu kumpaankm 
tai useisiin paailekl^ oleviin kontteihin. Keskitys voidaah toteuttaa toumlait- 
teen, jousien, pnmppujen ja vastaavien vaUtykseUa. 

Keksinnen edullisen tunnuspiirteen mukaan valitetaan tieto kontinsiirtolaitteen 
esim. liddn k»iljettajaUe paikoillaan olevista tapeista esim. iSppien. merkkivalojen 
tai vastaavien sii^ tunnettuj en merkinantovSlineiden avulla. 

Keksint6 soveltuu erityisen hyvin tyhjien alle 5000 kg painavien konttien kasitte- 
lyyn, mutta sen avulla voidaan kasitelia my6s taysia/painavampia kontteja. Kdc- 
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sintS soveltuu erityisen hyvin standardipituisten, erityisesti 20- ja 40.jalkaisten 
konttien kasittelyyn. 

Keksinnon eraSn edullisen Hsatummspiirteen midcaisesti haluttaessa kSsitella ei- 
standardipituisia kontteja voidaan kayttaa keksinn6n mukaista laitetta. joka on 
edulUsen Usatunnuspiirteea mukaisesti vamstettu teleskooppi- tai Uuknpalkeilla. 
jolloin laitteen pituus on saadettSvissa. 

Seuraavassa keksintsa selostetaan yksityiskohtaisenmiin oheisen piixustuksen 
kuvioihin viitaten, joiden ^tyiskohtiin keksintsa ei ole kuiteakaan taikoitus 
mitenkaan ahtaasti rajoittaa. 

Kuvioissa lA - IC on esitetty kaaviolUsesti keksimi5n miikaisen laitteen toimin- 
nan eri vaiheet 

Kuviossa 2 on esitetty keksinndn modifikaatio nostettaessa neljaa 20 jalkaista 
konttia kerrallaan. 

Kuviossa 3 on esttetty kaaviolUsesti keksinn5n sovellus. jossa nostetaan kolmea 
konttia paallekkain. 

Kuviossa 4 on esitetty kaaviolUsesti keksinnOn soveUus varustettuna teleskooppi- 
tai Uukupalkeilla. 

Kuvioissa lA - 4 esitettyjen mukaisesti keksimiSn mukainen laite koostuu nm- 
gosta 10 ja sen johteissa 11 Uikkuvista paatykehikoista 12. Paatykehikot 12 on 
varustettukiinnityseUmiUa31, 32esim.tapeilla.Runko 10 on vaakasuuntainen ja 
paatjtoppaleet eU paatykehikot 12 olennaisesti pystysumitaisesti. Tarvittaessa 
paatykehikko on vamstettu vinotuella 13 rakenteen tukemiseksi. Paatykehikon 12 
pystysuuntaisiin runkorakenteisun 15 ja 16 on sijoitettu kmmityseUmet 31 ja 32. 
Kuvioissa 1 - 4 konttia on merkitty vutenumeroUa 20. kontin 20 ylakuhnapaloja 



vntenumeroUa 21 ja .tekrfn^ja vHtenBrn^oIIa 22. YlUkata^oisw 21 oa 
aukot ylaphmassa ja pSatyptaassa. Aldadn«?aloissa 22 on aukot al^Amassa ja 
pWtyptanassa. Listtsi kontti«. 20 k«lmapaIo«sa 21, 22 on tavams«ti a»kot 
myes sivupmnoissa. Kuvioissa lA - IC edtetyssS k«<viofflsessa keksbmOn nni- 
kaisen laine«. tohninnan eri vaihdd^ kuvauk^ssa kasitemto kato 

sijoitettua konttia 20. 

Kuvioon 1 A on meridtty ohjainkarat 34 seka 40 jalkaista konttia varten 344o ja 20 . 
jalkaista konttia varten 3420- Muista kuvioista on ohjainkarat 34.o 20 jalkaista 
konttia jatetty selvyyden vuoksi pois. Ohjainkarat 20 jalkaista konttia varten 34ao 
ovat eshneddksi liikku,rat. jolloinne eivathaittaa40 jalkaisen kontin kSsittdya. Ku- 
vioon lA on my6s merkitty kontinsiirtolaitteen tartuntaehn 50. jolla tartutaan kek- 
shmon nnikaisen laitteen 30 kiinnityspistdsiin 33^^ 33^0 xiippuen kSsil^tavSn kon- 
tinpituudesta-MuistakuvioistaontartuntaelinSO selvyyden vuoksi jat^ Sea- 
raavassa selostuksessa ohjainkaroista kaytetaSn vain viitenumeroa 34 selvyyden 
vuoksi. 

Kuvion 1 A mukaisessa tilanteessa kontit 20 ovat pinossa paSllekkain ja kdcsinnSn 
tnukainen laite on siirretty konttien 20 ylapuolelle. msi tilanteessa keksinnto 
xnukaisesti kontinsiirtolaitteen (ei esitetty) esim. lukin tartuntaelin 50 on kunnitty- 
nyt l^antSkaroillaan keksinnon mukaisen laitteen 30 kiinnityspisteisnn 332o tai. 
3340. Kasitel^sa 20 jalan pituisia kontteja 20 tartutaan kiinnityspisteisiin 332o ja 
Msiteltaessa40jalanpituisiakonttejatartutaankiinnityspisteisiin334o. 

Kuvion lA mukaisesti nostolaite 30 vie^^n siiirettavien konttien 20 pSalle ja 
rungossa 10 olevat ohjainkarat 34 lasketaan ylenm^ kontm 20 ylakulmapalojen 
21 yiapinnalla oleviin aukkoihin (FIG. IB). Rungossa 10 olevat ohjauskarat 34 
lasketaan ylenunSn kontin 20 ylSkuhnapalojen 21 ylSxeikiin. jolloin laite asettuu 
kontteihin 20 nShden oikeaan asentoon. Lukin tartuntaelimen pitous s^etSto 

oikean pituiseksi ja paatykehikot 12 painautuvat konttien 20 pSatyja vasten (FIG. 

IC) Paatykehikoissa 12 olevat kiinnityselimet esim. karatapit painuvat alennnan 
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kontin 20 ylSkulmapalojen 21 vmyr^Vim, sisasn. joBka jSlkeea nostolaite 30 on 
nostettavissa yl6apain ja kunnnankin kontin 20 yhtSaikainen koljettaminen on 
^ahdomsta. Kuviossa 1 A - IC esitetyssa soveUusesimerkissa kasiteU^ 
jalanpituistakonttiapaaUekkainjakontit20ovatkorkeudeltaan8Hjalk^ 
pMtykehikkojen 12 alenmxat kiinnityselimet 32 painuvat sisSSn ylempien kinmi- 
tyselimien 31 asettuessa alemxnan kontin 20 yiakulmapalojen paatyseinSnnssa 
oleviin reikiin. kuten kay ilHU kuviosta IC. Konttien 20 itro^ 
ladcun jaikeen siten. etta lukin tartuntaelinnen pituus saadetaan pitemmSksi ja 
nostolaite 30 nostetaan pois konttien 20 paalta. Kontinsiirtolaitteeseen kinmitetty 
nostolaite 30 vie<^ siiirettavien/nostettavien konttien 20 yUe. 

Kontinsiirtolaitteen tartuntaelimen pitautta Ij^ennet^ 35 jalasta 30 jalkaan. jol- 
loin paatyk^paldssa 12 olevat karatapit 31 painuvat alennnan kontin 20 ylempx- 
en kutoapalojen 21 paatyrd'ista sisaan. Mikali alempi kontti 20 ei ole aivan tar- 
kasti ylermnan kontin 20 kohdaUa, liikkuu karapalkki 17 sivusummassa ja kulma- 
palojen 21 sivupinnoista tukea ottavat ohjaimet 37 (FIG. 5) kohdistavat karatapxt 

3 1 reilden kohdalle. 

Kuvioissa 1 A - iC ylempi kontti 20 on sy^ jalkaa koikea, joten alempi karatappi 

32 painuu alemman kontin 20 kulmatolppaa vasten antaen jousikoomutteisena 
periksi. Vastaavasti. mikali ylempi kontti 20 on 9^^ jalkaa korkea. ylempi "tar- 
peeton" karatappi antaa vastaavasti periksi. 

ySSm nostettavat kontit ovat 20 jalkaa pitkia, lasketaan rungossa olevat, 20 jal- 
kaisen kontin 20 kohdaUa olevat karat ylakulmapalojen 21 reikiin. Sen jalkeen 
toimitaan, kuten ylla. 

Kuten kuvioista k5y ilmi. keksinnfin mukaisesti paatykehikoiden 12 alaosassa on 
kiimntyselimia 31, 32 esim. karatappcga kahdella eri koikeudella, jollom seka SV^ 
jalkaa ja 9Vi jalkaa korkeiden konttien 20 kasittely on mahdollista. Naissa kunm- 



tyselW^S 31, 32 on ohj»n». 34 ja mekanismi 37, joka r^hdollWa. kontin 20 
kasittelyn, vafldB ne eiva olm aivan taikasS pilUldiMin. 

Kttten kuviossa 2 eritetys« sovend=s«ta My itad, k*.inn8n m»kais=sti on mah- 
domsta nos^a ja siixOa cnn. neljsil 20 jalan ^ konttia 20 sam.11^ m«U 
no^van koneen eaim. Ivkin nostokork,=a3 on mmn supri. P««ykappal«na 12 
Wutaanmsinal<mpi«ikDnttien20alakulmapaloiliin22. 

Kdcaim,8nmnkais=nlai«e=n30iunko 10 onjoh.dllavatustettaja=sim.«.inl2 
m pito ja 2,5 m lev* k^ ja aihen on Intetty kdcsinnSn kohdistamisem tar- 
viBavat o««nk»a, 34 j. aenjohteissa 11 liikkuva. psatykappalee. 12. K™oasa4 
«i«,yn nnikaisostt nmgon 10 voi vaitoehtoisesti korvata teleakooppiprofi.bna. 
ioUoinkohdtoakarat 34 sijaiterati«ykwal«asa 12. Paatj^appale 12 koostun 
™^10johtei«all Hiktomstavaakapalkeis.al5,nad=nvaM^Wdpalk«s.a 
13. konttaaiirtolai«e« kianWkarojan kiinmty.pisteist» 33^ 33«, pystypalke.^ 
16 ja karapalkasta 17, 18, joissa sijaitsevatkaraJaplt 31, 32. 

Knvion 3 m*aisesti k*sinffi aovdttu ka5*=Mesa« my6s nost«tae«a koIm« 
pMUdMm sijoitetma konttia 20. main pHt^=«W«l=et 12 sijoiteban stten, oM 
pMtykappaleidan 12 kitomtys=limet ett karat^it 32 sijoittnvat alinnnan kontn 20 

alakulmapaloihin 22, 

Kek«nt6i on edeM sdostettu vain erUsiin sen edullidin «,vell«s.simakkeihin 
^«en, joiden ^.yiskohtiin k*sintea M ole kuitenkaan «koit»a nnt«Jcaan 

ahtaasti rajoittaa. 
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Patenttivaatraiukset 



1 iMtekon.tieBkastoly«i.jonaWtt«na(30)k^lB«namato 

(10) tan»ett«sata,e»Wte(30)Msitmim.g<m(10),j«tojohte«m.(n) 
on liildcuvasa Idnmitetty pSStykappalect (12). jofta p^tytappaleet (12) mi- 
mva Idnmityselime. (31, 32) laitt«n (30) Idtaittamiseksi pUUAaBn djo- 
tetuista k<>ntdst. (20) alinunax^altepied kc^itm PO) / 

loilaia. 

2 P««.ttiva.tim«ksen 1 mokatac. Wte. tuBaetf suta, e» laite (30) kSsitM 
■ UtaMtysdimrt (31, 32). jota kitomttyvM kontin (20) kuhnapalojen a»kkx.to 

ja jofka Binmlyselimrt (31. 32) on sijoitettu laitteen (30) pMtykappalei^ 
jotomyhdisteltytoisiinsaintiMSSomitaismnml^^ 

3 Pa.«ttiva.tta«tamlta,2mtom=nlaite. t»«ett« «^ 

™ko (10) on joiteUta (U) varustettu kAilio ja lunkoon (10) ta. .en 
iohteissa lakknviin pMejtappaldsiin (12) on liitetty laittocn (30) tohdiatanu- 
^ kaytetmvM o^antat (34). joto on sovitetta rijoitettavaksi pMeBam 
djoitetmsta kondsta (20) yltanin/ylimpien ylakulmapak^en 

20 koihin. 

4 JotJdn patenttivaatixnuksen 1 - 3 mukainen laite, tannetta siita, etta laitteen 
(30) pSMykappaleet (12) kSsittavat rungon (10) johteissa (11) Uikkavat vaaka- 
paMt (15). takipaUdt (13) ja kiiimityspisteet (33^0, 334o) kontmsiirtolaitteea 
25 l^t5karojavart«ijapystypalkit(16)se^palkit(17. 18), joihin on khnm- 

tetty kiiimityselimet (31, 32). 

5 Joxddn patenttivaatixnuksea 1 - 4 mtdcainen laite, tunnettu siita, etta Mirmi- 
tyselimet (31. 32) ovat joustavia sften, etta ei-kSyt^ssa olevat kiimutysebmet 
30 painuvat sisSan. 



6 joxddnpatenttivaatmxuksenl.5mukam^laite.tuimetto^^^ 

(10) johteet (11) ovat teleskooppirunkoja, jolloin rungon pituus on sliadetta- 
vissa(FIG.4). 

7. Joxddnpatenttivaatimuksea l-ematoealaite. tunnettu snta, etm laitteea 
runko(10)onldintea. 

8 I^Jdapatcnttivaatteuksenl-VmukdnenMte, t»BBe«. siM, et« taite 
(30) <m k„nti-Eiiltolaitte=n pituUBsMdeMv^ «untaelm,=«. no^ 
tolaite. 

9 Jonkinpateattivaatimuksenl-Smukainenlaite, tunnettu siita, etta laite 
(10) kasittaa ohjainkarat (34). jotka on sovitettu asettumaai ylimman kontm 
ylakulni^alojen yl^innan anldcoilun. ja paa^ 
ohjaimen(37)laitteen kesldttaniiseksipaikoilleen. 

10 Menetelmakonttienkasittelyssa.jossamenetelmassakasitell^ai^ 
konttia (20) kontinsiirtolaitteen vSHtykseUa. joka kontinsiirtolaite kSsittaa tar- 
tuntaelimentaivastaavan. tunnettu siita, etmmenetelmassakasiteUaan ama- 
kin kahta paallekkSin sijoitettua konttia (20), menetehnassa konttim (20) kd- 
sittelemiseksi kontinsiirtolaitteen tartuntaelimeen (50) liitetaan laite (30), joka 
asetetaan paallekkain olevien konttien (20) paslle ja kiinnitetaan konttien (20) 
kulmapaloihin (21, 22) siten, etta laitteen (30) rungon (10) johteisiin (11) In- 
tetyissapaatykappaleissa(12) olevatkiinnityselimet (31, 32) on sovitettu kun- 
nittymaan kontin (20) kulmapaloissa (21, 22) oleviin reikiin. 

11 Patenttivaatimnksen 10 mukainen meneteln^ tunnettu siita, etta menetel- 
massa laite (30) kohdistetaan paikoilleen runkoon (10) tai paatykappalexsxm 
(12) sijoitettujen ohjainkarojen (34) vaUtykselia. jolka ohjainkarat (34) asete- 
taan ylinunsn kontin (20) y^ulmapaljojen (21) yl^iman aukkoihin, ja paa- 
tykappaleisiin (12) lUtetlyjen ohjurdden (37) vSHtykseUa. 
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(57) Tuvistelma 

Keksiimen kohteena on laite tontden kSsittelyssa. jolla laitteeUa (30) 
kSsiteUaan ainaldn kahta konttia (10). Laite (30) kSsitt^ rungon (10), 
jordca johteisiin (U) on liikkavasti kiinnitetty pS^kappaleet (12). 
jotka paatykappaleet (12) l^ittavat kiinnityselimet (31, 32) laitteen 
(30) kiinnittamiseksi pSSllekl^ sijoitetuista konteista (20) ahm- 
nxan/alimpien kontin (20) / konttien (20) kulmapaloihin. Keksinn6n 
kohteena on mySs menetelma konttien kSsittelyssa, jossa menetelmas- 
sa kasitell^ ainakin kahta konttia (20) kontinsiirtolaitteen vSlityk- 
sella, joka kontinsiirtolaite kSsittaa tartuntaelimen tai vastaavan. Me- 
netelmassa kasiteliaan ainakin kahta paallekkain sijoitettua konttia 
(20) Menetehnassa konttien (20) kasittelemiseksi kontinsiirtolaitteen 
taxtuntaelimeen (50) Uitetaan laite (30). joka asetetaan pSallekkam 
olevien konttien (20) paalle ja kiinnitetaan konttien (20) kuhnapalox- 
hin (21. 22) siten, etta laitteen (30) rungon (10) johteisiin (11) hite- 
tyissa paatykappaleissa (12) olevat kiinnityselimet (31. 32) on sovi- 
tettakiixmittymaankontin(20)kuhnapaloissa(21.22)oleviinreikun^ 



(FIG. lA) 
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